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Mediante la medida dindmica de varias de estas sondas se representa la T <
1 I a forma y localizacion del rotor y el estator. Estas sefiales en desplazamiento Porometers pleppest S
tienen que estar sincronizadas con el tacometro para poder identificar m Coepl. m 3
los distintos polos del rotor. Max. Alr Gap Variation <13% 133015 S B0 =
. L . Stator Roun 7% 7-20% >20%
Los graficos de diagndstico representan el perfil del rotor y del estator _
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aburriel@preditec.com También se obtienen los valores de minimo e'ntrehlerro,. concentricidad S <LI% L2-4% 20N
y redondez del rotor y del estator (en % del AirGap nominal) para poder :
>B5% R5-50% <50

comparar con los valores de tolerancia. MEnimum Alr Gap

Introduccion

El monitorizado de entrehierro se aplica principalmente en grupos de
generacion hidraulicos. Los generadores de estos grupos se caracterizan
por su baja velocidad de giro (60-333 rpm), gran nimero de polos
(100-18) y grandes dimensiones del rotor. ; - - 0 Perfil de rotor:
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Los sistemas de monitorizacién online permiten detectar anomalias
en una fase inicial y planificar acciones correctoras. La unién de la
medida de AirGap a las medidas habituales (vibracion, temperaturas,

Perfil combinado del estator y rotor:

., . . . Alir Gap Sensor Shaft Verticality —.
etc.) y la correlacién con las variables de proceso (Potencia Activa, on Stator Wall — x.r_i—-,
Reactiva, etc.) permite la deteccion temprana de averias. | v Pole-Rim
Frame-Core —, | Rim-Spider :
Al fijar niveles de alarma y disparo en la medida del minimo entrehierro Y \ Spider-Shaft |
y conectar el sistema a la logica de control del grupo, tenemos un H \ u
sistema de proteccion que puede prevenir un fallo catastréfico como Uppar Stator “ |

es el roce entre el rotor y el estator del generador.

Rim & Spider il
E:Hn:hn é
Magnetic Coupling T — |

La medida de Air-Gap se ve afectada por factores mecanicos, térmicos,
hidraulicos y electromagnéticos. Cualquier movimiento radial del
rotor, el eje, el estator y su cimentacion tendra suimpacto en la media
de entrehierro. Por estos motivos el andlisis de esta medida nos da B = | _
idea de la condicién estructural y del comportamiento dindmico ” 21
del generador en los distintos estados de operacidon (Arranque,

Excitacién, Carga, etc..) H . el Imcmf:}:: 4
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Las sondas de AirGap son sondas de desplazamiento capacitivas
especialmente disefiadas para instalarlas en la parte interna del
estator. Dependiendo del tamafio del generador se instalan 4, 6, 8
0 mas sondas de Air-Gap igualmente distribuidas en el perimetro del
estator.
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